2 Объектный код Универсального советчика принимающего решения 
   В случае, когда 
                                                      m = 4  и   n = 10,
матрицы выглядят так :
[image: image1.wmf]B2

35.8

0.57

2.57

3.74

2.1

0.5

0.49

1.09

47.51

0.23

0.62

0.01

0.07

0.06

0.04

0.03

0.02

0.09

1.55

9

10

3

-

´

28

28

28

28

28

28

28

28

28

28

æ

ç

ç

ç

ç

ç

ç

ç

ç

ç

ç

ç

ç

ç

è

ö

÷

÷

÷

÷

÷

÷

÷

÷

÷

÷

÷

÷

÷

ø

:=


[image: image2.wmf]B1

27.78

0.48

2.39

3.65

2.06

0.59

0.42

1.42

51.01

0.2

0.52

0.01

0.07

0.04

0.03

0.03

0.03

0.09

2.8

7

10

3

-

´

15

15

15

15

15

15

15

15

15

15

æ

ç

ç

ç

ç

ç

ç

ç

ç

ç

ç

ç

ç

ç

è

ö

÷

÷

÷

÷

÷

÷

÷

÷

÷

÷

÷

÷

÷

ø

:=


[image: image3.wmf]B4

47.81

0.65

3

4.16

2.33

0.47

0.53

0.94

47.79

0.22

0

0

0.

0.

0.

0.

0.

0.

0

0

1

1

1

1

1

1

1

1

1

1

æ

ç

ç

ç

ç

ç

ç

ç

ç

ç

ç

ç

ç

ç

è

ö

÷

÷

÷

÷

÷

÷

÷

÷

÷

÷

÷

÷

÷

ø

:=


[image: image4.wmf]B3

47.81

0.65

3

4.16

2.33

0.47

0.53

0.94

47.79

0.22

2.63

0.02

0.08

0.09

0.04

0.02

0.03

0.07

2.1

9

10

3

-

´

28

28

28

28

28

28

28

28

28

28

æ

ç

ç

ç

ç

ç

ç

ç

ç

ç

ç

ç

ç

ç

è

ö

÷

÷

÷

÷

÷

÷

÷

÷

÷

÷

÷

÷

÷

ø

:=


Примечание :
                В первом столбце занесены выборочные средние арифметические, во втором 

среднеквадратические отклонения, а в третьем -объемы выборок 

2. Составляют матрицу характеристик фактического состояния типичного представителя (ТП) объектов управления
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3. Устанавливают характеристики наилучшего - оптимального - состояния системы 

объектов управления 
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4.Анализыруют фактическое состояние системы объектов управления  
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Здесь 
         P - вероятность фактического познания истины в системе ОУ;
         PO -вероятность того, что ОУ на изменение среды существования реагирует адекватно; 
         PZ - максимально возможное значение PO для ОУ;
         γ O1-мера соответствия (близости) фактического состояния ОУ его оптимальному состоянию;
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 - выборочное среднеквадратическое отклонение j-го  показателя, служащее характеристикой фактического состояния ОУ; 
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, служащее точечной индивидуальной нормой j-го показателя для ОУ; 
             [image: image113.wmf]g

O

j

-мера соответствия (близости) фактического значения j-го показателя для ОУ. 
      Примечание :
          При измерении качества функционирования следующего ОУ записи 
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     по очередно ставят на вместо записи 
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1. По результатам обследования объектов управления (ОУ) составляют m > 1 количество матриц размера n х 3, 
где 
     m - количество ОУ; 
     n - количество обследованных первичных показателей состояния ОУ n > 1.

